German Utility Model G 92 07 648.3 

Arrangement for Mooring Gravel Ships or Hopper Barges to a Floating Grapple 

- 

The invention concerns an arrangement to moor gravel ships or hopper barges to a 
floating grapple having flotation bodies, wherein the flotation bodies are enclosed or are 
comprised of two pontoons joined via a connecting bridge. At each mooring side is at least one 
magnetic movement arrangement comprising a magnet arranged on a swivelable driver and 
positioned in a notch of the flotation body. A preferred embodiment includes that the magnet is 
mounted to a parallelogram driver with a swivel mechanism arranged thereto. Another preferred 
embodiment includes that the driver is vertically movable. An additional preferred embodiment 
is that, for one or more of the drivers, limit switches are included at the limits of vertical 
movement to interrupt current to the magnet(s) with a short delay. 
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Vorrxohtung zuFAnlegen'von' Kiessenifxen odePalappsehut 



an einem Schwimmgreif er 



Di. Erxxndung betrifft eine Vorrxohtung zu» Anlegen von 
Kxasachxffen Oder Klappsohuten an einen, Sehwi^grexfer .it 
Sch„ 1Mk8rper , „ obel d „ SchwlBnk8rper . gesohlossener 

Sehwxnunkorper auagabildat ist cdar aus z„ex Attala ainar 
Verbindungsbrileke verbundenen Pontons baataht. 

Es aind darartiga Sch„ immgre i f er bekannt. dia zwei i. 

Abatand zueinander angeordnete soh„i m „anda Pontona auf- 

Hilfe .«».. Varbindungsbrucka zu- 

sanuaengesetzt sind. Das zu baladanda Sohiff bzw. Klapp- 

schnta fahrt dann in dan von dan Pontona g.biidatan Z„i- 

sehenrau. und m uB an der Langsseite exnes der Pontona 

anlegen. Bei anderen geachlossenen Soh»i mmk orparn lagan 

d.e betreffenden Sobiffe odor Kiappsohutan auBen an ainar 

dar Langasaitan an, wobei in baidan Fallen fur daa Aniagan 

-ax Mann gabraucht wardan, dia .it Hilfa ainea Hanfaeiias 

dia Schxffe an einan, Poller des Schwi mmkarp ers befeatigen. 

Dxes gesohieht unter groBen Gefahran und lat weiterhin 

ssxtaufwendxg. AuBerdem 1st daa Anlegan in der Praxis sehr 

gafahrlxoh, da exn Anfahren und Faatmaohen der Schiffe 

duroh Witterungsbedingungen erheblieh ersehwert „erde„ 
Kann . 



Dar Erfindung liagt die Aufgabe zugrunde, eine Vorriohtung 
vorzuschlagen, mit der das Anlegen dea Schiffes odor exner 
Klappachute an einem Sohwi^grexfer einfaoh und gafahrlos 
moglich ist. 

Diaae Aufgaba „ird naoh der Erfindung dadurch geloat, d.B 
an oadar Anlegeseita wenigatens alna .agnetische Anzuga- 
vorrxohtung vorgesehen xat, die ainen an einen, versehwenk- 
baren benker angeordnatan Magneten aufweist, und daB die 
Anzugsvorriehtung in ei„e m Einachnitt dea Schwx n »korpara 
untergebracht ist. 
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Eine vorteilh 



e Ausf iihrungsf orm besteht 



in, 



dafi der 



Magnet an Parallelogrammlenkern angebracht ist, wobei an 
einem Lenker ein Verschwenkmechanismus angeordnet ist. 

Weiterhin ist es vorteilhaft, dafi der bzw. die Lenker 
vertikal beweglich sind. 

Es ist weiterhin vorteilhaft, dafi dem bzw. den Lenkern zur 
Begrenzung der vertikalen Bewegung Begrenzungsschalter 
zugeordnet sind, die den Stromkreis zum Magneten kurzfri- 
st ig unterbrechen . 

Die Erfindung bringt insbesondere den Vorteil, dafi ein 
Anfahren und Festmachen der Schiffe an dem Schwimmkorper 
auch bei extremen Witterungsbedingungen problemlos moglich 
ist . 

Die Erfindung wird in der nachf olgenden Beschreibung an- 
hand eines in den Zeichnungen dargestellten Ausfuhrungs- 
beispiels naher erlautert. 

Es zeigen, 

Fig. 1 eine Draufsicht auf eine erste Ausfiih- 



rungsform eines derartigen Schwimm- 
greif ers , 



Fig. 2 



eine Draufsicht auf eine weitere Aus- 



fiihrungsform eines solchen Schwimm- 
greifers, 



Fig. 3 



eine Draufsicht auf eine Ausfiihrungs- 
form der er f indungsgemafien Vorrichtung 
und 
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Jfig. ^ einen Schnitt nach der^Tinie A-A in 

Fig, 1 bzw. Fig, 2 in vergroflerter Darstelluig. 

Der in Fig. 1 dargestellte Schwimmgreif er besitzt zwei im 
Abstand zueinander angeordnete Pontons bzw. Schwimmkdr- 
per 1, die mit Hilfe eines, die gesamte Breite des 
Schwimmgreif ers ubergreif enden Geriistes 2 miteinander ver- 
bunden sind. Bei dieser Ausf uhrungsf orm eines Schwimmgrei- 
fers befinden sich die Anlegeseiten 3 innen zwischen den 
beiden Schwimmkorpern 1, wobei an diesen Seiten 3 dement- 
sprechend Vorr ichtungen 4 gemaB der Erfindung angeordnet 
sind . 

Bei der Ausf uhrungsf orm eines Schwimmgreif ers gemaB Fig. 2 
ist ein geschlossener Schwimmkorper 1 vorgesehen und die 
Anlegeseiten 3 fur ein solches Schiff bzw. Klappschute 5 
befinden sich aufierhalb des Schwimmkorpers 1. Demgemafl 
sind die Vorr ichtungen 4 nach der Erfindung auBen ange- 
bracht. Diese Vorr ichtungen 4 sind dabei innerhalb von 
Einschnitten 6 im Schwimmkorper 1 untergebracht . Sie kon- 
nen in diesen Einschnitt 6 derart untergebracht werden, 
daft kein Uberstand gegeniiber der Anlegeseite 3 gegeben 
ist . 

Die Anzugsvorrichtung 4 besitzt zwei Parallelogrammlen- 
ker 7, die nach innen oder nach auBen, d.h. zur Wandung 
des Einschnittes 6 hin oder weg an einer urn eine waage- 
rechte Achse 18 verschwenkbaren Halterung 8 angeordnet 
sind, wahrend an den gegenuberl iegenden Enden ein Magnet 9 
angeordnet ist. Durch die schwenkbare Anordnung der Halte- 
rung 8 ist eine begrenzte vertikale Bewegung des Magneten 
9 moglich. Zur Halterung 8 gehort ein weiterer, dazu 
rechtwinklig angeordneter Hebel 10. Ferner ist am Gelenk- 
punkt 11 des einen Lenkers 7 ein Kettenrad 12 angeordnet, 
das mittels eines Motors 13 mit Kettenritzel antreibbar 
ist, so dafl die Lenker 7 verschwenkt werden konnen (Fig. 
3). 



3 



Die Fig. 4 zelfl die Aufhangung und AbstutzCMg der Len- 
ker 7, die an ihrem Gelenkpunkt 11 mit dem Kettenrad 12 
uber eine langenverstellbare Gelenkwelle 15 angetrieben 
werden und nach unten hin an einer Feder 16 abgestutzt 
sind. Weiterhin ist hinsichtlich der Bewegung der Lenker 7 
ein Begrenzungsschalter 17 vorgesehen, so daB bei einer 
grofieren vertikalen Bewegung der Lenker 7 der Strorakreis 
zum Magneten 9 unterbrochen und dann erneut automatisch 
wieder eingeschaltet wird. Dies hat den Zweck, den Lenker 
7 nach Oberschreiten einer vorgegebenen Schraglage der 
Lenker 7, durch die Feder 16, den Lenker 7 wieder in die 
Horizontale zu bringen. Diese Veranderungen in der Hohe 
ergeben sich beim Beladen des Schiffes bzw. der Schute . 
Bei den in den Figuren 1 und 2 gezeigten Ausf uhrungsbei- 
spielen sind an jeder Anlegeseite 3 zwei solcher Anzugs- 
vorrichtungen 4 vorgesehen. 
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Schutzanspriiche 

1) Vorrichtung zum Anlegen von Kiesschiffen oder Klapp- 
schuten an einem Schwimmgrei f er mit Schwimmkorper , 
wobei der Schwimmkorper als geschlossener Schwimmkor- 
per ausgebildet ist oder aus zwei mittels einer Ver- 
bindungsbriicke verbundenen Pontons besteht, dadurch 
gekennzeichnet , daB an jeder Anlegeseite (3) wenig- 
stens eine magnetische Anzugsvorrichtung (4) vorgese- 
hen ist, die einen an einem verschwenkbaren Lenker 
(7) angeordneten Magneten (9) aufweist, und daB die 
Anzugsvorrichtung (4) in einem Einschnitt (6) des 
Schwimmkorpers (1) untergebracht ist. 

2) Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB der Magnet (9) an Parallelogrammlenkern (7) ange- 
bracht ist, wobei an einem Lenker (7) ein Verschwenk- 
mechanismus (12, 13) angeordnet ist. 

3) Vorrichtung nach Anspruch 1 und 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der bzw. die Lenker (7) vertikal beweg- 
lich sind, 

4) Vorrichtung nach Anspruch 1 bis 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB dem bzw. den Lenkern (7) zur Begrenzung 
der vertikalen Bewegung Begrenzungsschal ter (17) zu- 
geordnet sind, die den Stromkreis zum Magneten (9) 
kurzf rist ig unterbrechen . 
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